Cwiczenie

Agregatowanie oraz regulacje ptugéw zawieszanych

1. Cel éwiczenia

Celem ¢wiczenia jest poznanie przez studentow z mozliwosci agregatowania maszyn
i narzedzi rolniczych oraz budowg i regulacjami ptugéw zawieszanych.

2. Agregatowanie

Agregatowanie jest to tgczenie maszyn i narzedzi ze zrédtem energii. Rolniczym
agregatem maszynowym okresla sie maszyne rolniczg potaczong z ciggnikiem lub silnikiem
elektrycznym lub spalinowym.

Podziat agregatow maszynowych w zaleznosci od:
1) mozliwosci ruchu:
a) Stacjonarne
b) Mobilne
2) ilosci zagregatowanych maszyn:
a) Proste,
b) Ziozone:
— jednoczynnosciowe,
— wieloczynnosciowe.

Maszyna — narzedzie

Maszyna rolniczg nazywa sie urzadzenie, ktérego zespoty robocze sg napedzane.

Narzedziem rolniczym nazywa sie urzgdzenia, ktérych elementy robocze nie sg napedzane
ale moga by¢ w ruchu (np. brona talerzowa, przetrzgsaczo-zgrabiaka).

W praktyce nie rozroznia sie obydwu poje¢, a zazwyczaj uzywa sie pojecia maszyna
rolnicza.

Zespoty robocze maszyn mogg by¢ napedzane:

a) Stacjonarnych:
— silniki elektryczne, spalinowe lub przystawka pasowa ciggnika
b) Mobilnych:
— watek odbioru mocy ciggnika,
— silnik hydrauliczny zasilany z zewnetrznego uktadu hydraulicznego ciggnika
lub uktadu wiasnego,
— koto jezdne maszyny lub rzadziej ciggnika.

KOMBAJNY

Specyficzny rodzaj agregatu wykonujacy kilka lub kilkanascie czynnosci technologicznych
podczas ruchu roboczego. Wyrdznia sie kombajny:

— z wtasnym zrodtem energii — samojezdne lub zaczepiane (silnik napedza tylko
zespoty robocze maszyny),
— bez wlasnego zrodia energii — zaczepiane.



Sposoby taczenia maszyn z ciggnikiem

a) zawieszenie
— tylne (trojpunktowe)
— srodkowe (boczne)
— przednie (czotowe

b) potzawieszenie

C) zaczepienie

d) nabudowanie

Mechanizmy taczenia ciggnika z maszynami
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Zaczepy i podnosnik ciagnika Ursus C-330: 7 - ramig podnosnika, 2 ~ diwignia rygli, 3 ~ wspornik ciegla gérnego, 4 — kor-
ba wieszaka, 5 ~ wieszak prawy, 6 — laficuch ograniczajacy, 7 — cigglo dolne, 8 ~ wspornik zaczepu rolniczego, 9 ~ lafcuch spinajacy.
70 - rygiel zaczepu do przyczep jednoasiowych, 77 — zaczep rolniczy, 12 = zaczep transportowy 13 - laficuch transportowy, 74 - wie-
szak lewy, 75 - lgcznik gérny

3. Plugi

Ogdlna budowa ptuga

Kazdy ptug sktada sie nastepujgcych zespotdw i podzespotdw:
— rama,
— korpus (lemieszowy lub talerzowy),
— mechanizmy do tgczenia z ciggnikiem,
— mechanizmy regulacji (gtebokosci i szerokosci orki).
Ponadto ptugi (pétzawieszane) posiadajg mechanizmy zmiany potozenia z roboczego w
transportowe i odwrotnie.
Podstawowym zespotem roboczym kazdego ptuga jest korpus (lemieszowy lub talerzowy).
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Podstawowymi elementami korpusu ptuznego sa:

lemiesz i odkfadnica - sg to elementy czynne, tworzace
korpusu,
stupica i ptoza zakonczona pietkg - elementy bierne.

Klasyfikacja ptugéw-kryteria

Kryterium podzialu

sposob polaczenia z
ciggnikiem

los¢ zasadniczych elementow

roboczych (korpusow)

rodza) wykonywanych prac

sposob mocowania Korpusow

sposob uciggu

Tabela 1

Rodzaj plugow

zawieszane, przyczepiane,
polzawieszane

jednoskibowe, dwuskibowe,

wieloskibowe

polowe, Iagkowe, do orki
nowin, le$ne, melioracyjne

obracalne, ze stalym korpusem

ciggnikowe, linowe,
samobiezne

Budowa korpusu ptuga lemieszowego

powierzchnie roboczg

Korpus piuga lemieszowego:

1-lemiesz, 2-odktadnica (3-pier§ odktadnicy, 4-skrzydto

odktadnicy), 5-stupica, 6-ptoza, 7-pietka ptozy, 8-listwa usztywniajgca (zastrzat)



4. Przebieg éwiczenia

a)
b)

c)
d)
e)

f)

)

h)

i)
)

Zagregatowac ptug z ciggnikiem.

Wykonaé regulacje poziomowania podtuznego i poprzecznego.

Ustawic gtebokos¢ pracy ptuga na 20 cm.

Wyorywanie pierwszych bruzd ptugiem ciggnikowym.

Rozpoczynajgc orke najczesciej stosuje sie metode podwdjnej bruzdy. Przy
pierwszym przejezdzie ptug ustawia sie tak, aby orat ptytko (8-10cm) i tylko ostatnim
korpusem.

Pierwszy przejazd nalezy wykonac na dosy¢ predko tak, aby nastgpito mozliwie jak
najszersze rozrzucenie skiby.

Do drugiego przejazdu traktorzysta wykonuje nawrét w lewo i wyoruje drugg skibe tuz
obok pierwszej . Powstaje w ten sposéb podwdjna bruzda — stgd nazwa tej metody
Druga bruzda powinna by¢ nieco gtebsza niz pierwsza i tez wyorana tylko ostatnim
korpusem ptuga

Nastepne przejazdy ptuga wykonuje sie w sktad. Przed trzecim przejazdem ptuga
nalezy opusci¢ pozostate korpusy. Nastawienie ptuga trzeba przy tym zmienia¢ tak,
aby pierwszy korpus orat nowo bruzde tylko nieznacznie gtebszg od bruzdy
wyznaczajgcej grzbiet zagonu, natomiast ostatni — prawie na petng gtebokos¢ orki.
Zagtebienie poszczegolnych korpuséw ptuga podczas tego przejazdu bedzie wiec
niejednakowe, a rama ptuga przyczepianego lub zawieszanego nie bedzie ustawiona
poziomo.

W podobny sposéb mozemy réwniez oraé przy czwartym przejezdzie ptuga.

Po wyoraniu pierwszych czterech skib i wypoziomowaniu ptuga przystepujemy do
normalnego wyorywania orki.

5. Tre$¢ sprawozdania

a)
b)

W sprawozdaniu nalezy opisa¢ zadania wykonywane w punktach a - j.
Dokonac¢ oceny jako$ci orki wg ponizszych kryteriow:

e sposob wyorania pierwszych skib (na grzbiecie zagonu),
réwnosc i prostoliniowosc sKkib,
gteboko$¢ orki,
doktadnos$¢ kruszenia gleby i przykrycia resztek roslinnych,
sposdb wykonczenia orki.
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Instrukcje fabryczne.

Pytania kontrolne

1.

a > WD

Wymieni¢ sposoby tgczenia maszyn z ciggnikiem

Wymieni¢ elementy wchodzgce w skfad tréjpunktowego uktadu zawieszenia
Wymieni¢ gtdwne zespoty ptugdw zawieszanych

Omowic budowe elementdéw roboczych ptuga

Jak przygotowuje sie ptug zawieszany do pracy?



